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Hinweise zur Montage
Stellantrieb ist an ein Siemens-Ventil
mechanisch gekoppelt.

Kompatibilitdt und Kombinations-
moglichkeiten beachten.

Stellantrieb von Betriebsspannung
trennen. Bei AC 230 V besteht sonst
Lebensgefahr!

Notes on mounting

Actuator is mechanically connected to
a Siemens valve.

Observe compatibility and choice of
combinations.

Disconnect actuator from power. At-
tention if AC 230 V connected dan-
ger of life!

Indications pour le montage

Le servomoteur est accouplé mécanique-
ment a une vanne Siemens.

Respecter les indications de compatibilité
et de combinaisons d'appareils.
Débrancher le servomoteur. Danger de
mort en cas de présence de 230 V~!

A

Montering

Stéalldonet &r mekaniskt sammankopp-
lat med en Siemens-ventil.

Observera kompatibilitet och kombina-
tionsmojligheter.

Separera stalldonet frdn matnings-
spanningen. Varning, tillkopplad AC
230 Vinnebar livsfara!

Montageaanwijzing

Servomotor is mechanisch gekoppeld
met een Siemens afsluiter

Let op compatibiliteit en
combinatiemogelijkheden.

Voeding van servomotor verwijderen.
Attentie: bij AC 230 V verbinding

levensgevaar!

A

Note per il montaggio

L’attuatore & meccanicamente connesso
alla valvola Siemens.

Rispettare la compatibilita e le combina-
zioni possibili.

Scollegare I'attuatore dall’alimentazione
Attenzione in caso di presenza
230VAC pericolo di vita!

Huomioitavaa asennuksessa
Toimilaite on mekaanisesti kiinnitetty
Siemens venttiiliin

Huomioi yhteensopivuus seka eri
vaihtoehdot.

Poista jannite moottorista. Huom
hengenvaara jos AC 230 V jannite
on kytketty!

Notas de montaje

El actuador esta mecanicamente co-
nectado a la valvula de Siemens.
Observe la compatibilidad y la opcién
de combinaciones

Desconectar el actuador de la alimen-
tacion. Atencion si esta conectado a
230 Vca, riesgo de muerte!

Bemaerkninger til montering
Aktuatoren forbindes mekanisk til en ven-
til fra Siemens.

Tag hensyn til kompatibillitet og kombina-
tionsmuligheder.

Aktuatoren skal frakobles
strgmforsyningen.

Livsfare ved tilslutning til AC 230 V!

Uwagi dotyczgce montazu
Sitownik jest podtgczony mechanicznie
do zaworu firmy Siemens.

Nalezy przestrzega¢ kompatybilnosci i
wyboru kombinaciji.

Odtaczy¢ sitownik od zasilania.
Uwaga: Zagrozenie zycia, jesli
podiaczone jest napiecie 230 V AC!

Poznamky k montazi

Pohon je mechanicky pfipojen k ven-
tilu Siemens.

Dodrzujte kompatibilitu a volbu kom-
binaci.

Odpojte pohon od napajeni.

Pozor pfi pripojeném AC 230 V.
Vznika nebezpecéi ohrozeni zivota!

Szerelési Gtmutatas

A szelepallité mechanikusan csatlakozik
a Siemens szelephez.

Ugyeljen a kompatibilitasra és a
megengedett kombinéacidkra.
Aramtalanitsa a szelepmozgatot.

AC 230 V esetén életveszély!

Odnyieg eykataoTaong

O KIvNTAPOG GUVOEETAI PNXAVIKA OE
Bava Siemens.

EAéyEre Tn oupBaTodTNTA KAl THV
€TTIAOYF} OUVOUOOHWV.

ATTOOUVOEDTE TNV TTAPOXK TOU KIVNTAPA.
Mpoaooxn edv ouvdebei AC 230 V
uTTdpXel Kiviuvog yia Tn {wn oag!

3amMeyaHmns Mo MOHTaxy
MpuBoA NoAkntoyaeTcs K knanayy
Siemens.

YuutbiBanTe COBMECTUMOCTb U
BO3MOXHbIE BapuaHThbl.

CHMMUTE NUTaHWe C NpueBoaa.
HanpsixeHue AC 230 B onacHo ans
XKuU3sHu!

Montaj notlari

Aktuator bir Siemens vanaya mekanik
olarak baglidir.

Uyumluluga ve kombinasyon segimlerine
dikkat edin.

Aktuator enerjisini kesin. Dikkat!

AC 230 V baglanti varsa hayati tehlike
s6z konusudur!

A

25 i B

PATES OB T IR L
A B A AR R B E .
15 Wi FF $0AT 3% FELYR I B2
ERMEER AC 230V IR, &5
Hfrfaf!
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BB} Hinweise zur Montage
Schraubenabdeckungen zuerst

A montieren — sonst besteht
Lebensgefahr!

4a  Bei Montage von zwei verschiedenen

Zubehorteilen auf korrekten Steckplatz

achten

Kompatibilitdt und Kombinations-

mdglichkeiten beachten.

Notes on mounting

Fit the screw covers first— other-
A wise danger of life!
4a

When mounting two different acces-
sories watch out for correct plug-in
space Aor B

Observe compatibility and choice of
combinations.

Indications pour le montage
Monter d'abord les cache-vis car dan-

A ger de mort !

4a

Si vous montez deux accessoires diffé-
rents, veillez a les insérer dans les em-
placements corrects

Respecter les indications de compatibi-
lité et de combinaisons d'appareils

Montering
Montera tackbrickorna forst —
annars innebar det livsfara!

Vid montering av tva olika tillbehor,
beakta korrekt insticksplats A eller B.

Observera kompatibilitet och kombina-
tionsmojligheter.

A

4a

Montageaanwijzing

Afdekking voor schroeven eerst
monteren — anders bestaat
levensgevaar!

Bij montage van twee verschillende
accessaories letten op correcte plug-in
plaats A of B

Let op compatibiliteit en
combinatiemogelijkheden.

Note per il montaggio
Fissare primai coprivite — altrimenti
pericolo di vita!

Quando si montano due differenti acces-
sori fare attenzione ad utilizzare la cor-
retta posizione A o B

Rispettare la compatibilita e le combina-
zioni possibili.

Huomioitavaa asennuksessa
Kiinnita ruuvikotelot ensin— muuten
hengenvaara!

Miké&li kahta eri lisalaitetta kytketaan
tarkista oikea asennus kohta joko A tai
B

Huomio yhteensopivuus seka eri
vaihtoehdot.

Notas de montaje

Fijar los protectores de los torni-
llos primero— peligro de dafios
Cuando se monten 2 accesorios dife-
rentes verificar una correcta fijacion
en los espacios Ao B

Observe la compatibilidad y la opcién
de combinaciones.

Bemaerkninger til montering
Monter farst skrueafdaekningerne -
ellers livsfare!

Ved montering af to forskellige slags til-
behgr skal man sgrge for korrekt indseet-
ning i placering A eller B

Tag hensyn til kompatibillitet og kombi-
nationsmuligheder.

Uwagi dotyczgce montazu
Zamontowac najpierw ostony
wkretow— w przeciwnym wypadku
zagrozenie zycia!

W przypadku montazu dwdéch réznych
akcesoriéw, nalezy zwrdci¢ uwage na
wiasciwe gniazdo A lub B.

Nalezy przestrzega¢ kompatybilnosci i
wyboru kombinaciji.

4a

Poznamky k montazi

Nejdrive prisluSenstvi utahnéte
Sroubem - jinak vznika nebezpedi
ohrozeni zivota!

PFi montazi dvou rozdilnych
pfisluSenstvi dbejte na jeich spravné
zasunuti do prostoru A nebo B
Dodrzujte kompatibilitu a volbu kom-
binaci.

Szerelési utasitas
El6szor rogzitse a csavarfeddket—
egyébként életveszély!

Két kllonbozé tartozék alkatrész
alkalmazasa esetén a megfeleld helyre
(A vagy B) szerelje azokat.

Ugyeljen a kompatibilitasra és a me-
gengedett kombin&cidkra.

Odnyieg eykardoTtaong

MpwTa TOTTOOETAOTE Tal KAAUHATO
at1ro TIG BiSeG— SIAPOPETIKA UTTAPXEI
Kivduvog {wng!

3ameyaHud no MOHTaXy
Ons o6ecneyeHusi 6e3onacHoOCTU
YCTaHOBUTE KPbILWKN BUHTOB!

Montaj notlari
Once vidal kapaklar takin. Aksi
takdirde hayati tehlike s6z konusudur!

4a  [pogoxn aTo owaTo didoTnua 4a  Tlpu ycTaHOBKe ABYX pa3HbIX akCcecc- 4a ki farkli aksesuar monte ederken
ouvdeong A ) B étav TottoBeteite U0 yapoB yunTblBalTe Heobxoammoe bunlarin A alanina mi yoksa B alanina
OIOQOPETIKG ECAPTAATA paccTosiHve oo A unu B mi takilacagina dikkat edin
EAéy&re Tn oupBatoTnTa Kal TNV YyutbiBaliTe COBMECTUMOCTb U Uyumluluga ve kombinasyon segimlerine
€TMIAOYr] OUVOUOGHUWV. BO3MOXHblE BapuaHTbI dikkat edin.

zh g

A\ EEHZ RS - BNEERER!

da RPN FIMHER, IR
AL A BB
HET AP R EEARE.
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Schaltstellung einstellen

Adjust switch position

Réglage de la position de
commutation

Le contact auxiliaire ASC10.51 s'en-
clenche ou se coupe lorsqu’une posi-
tion déterminée est atteinte. Ce point
de commutation peut étre ajusté
entre 0...100 %.

Déplacez manuellement I'actionneur
dans la position de commutation
souhaitée et verrouillez-le.
Commutateur de réglage.

Les points de commutation S1-S2 et
S1-S3 ne peuvent pas étre réglés in-
dépendamment les uns des autres. Si
S1-S2 est ouvert, S1-S3 est fermé.

Situation de départ: 0 Q
Situation de départ: ©» Q

Der Hilfsschalter ASC10.51 schaltet The auxiliary switch ASC10.51 switches
bei einer bestimmten Stellung ein, on or off when a certain position is
bzw. aus. Der Schaltpunkt kann reached. The switching point can be set
zwischen 0...100 % eingestellt between 0...100 %.
werden.
5a Antrieb von Hand in gewunschte 5a Move actuator manually to desired 8a
Schaltposition bringen und feststel- switching position and lock it.
len.
5b Schalter justieren. 5b Adjust switch. 8b
Die Schaltpunkte S1-S2 und S1-S3 Switching point for S1-S2 and
kénnen nicht unabhangig S1-S3 cannot be set separately. If S1-
voneinander eingestellt werden. Ist S2is open then S1-S3 is closed.
S1-S2 gedffnet, so ist S1-S3
geschlossen.
5b1 Wenn Ausgangssituation: 0 Q 5b1  When initial situation: 0 Q 5b1
5b2 Wenn Ausgangssituation: « Q 5b2  When initial situation: « Q 5b2
YA Justera omkopplarlage |l Schakelmoment instellen
Hjalpkontakt ASC10.51 kopplar till el- De hulpschakelaar ASC10.51 schakelt
ler frdn nar en viss position &r up- in of uit als een bepaalde positie is
pnadd. Omkopplingspunkten kan bereikt. Het schakelpunt kan worden in-
stallas in mellan 0...100 %. gesteld tussen 0...100 %.
5a Flytta mandverdonet manuellt till 5a Zet de actuator met de hand in de 5a
onskat vaxellage och Ias det. gewenste schakelstand en vergrendel
hem.
5b Justera omkopplaren. 5b Stel de schakelaar bij. 5b
Kopplingspunkt fér S1-S2 och Schakelpnt voor S1-S2 en
S1-S3 kan inte stéllas in separat. S1-S3 kan niet apart worden ingesteld.
Om S1-S2 &r 6ppen sé ar S1-S3 Als S1-S2 open is dan is S1-S3 dicht
sténgd.
5b1 Vid utgangslage: 0 Q 5b1  Bij beginsituatie: 0 Q 5b1
5b2 Vid utgangslage: » Q 5b2  Bij beginsituatie: » Q 5b2

Apukytkimen asetukset
Apukytkin ASC10.51 kytkeytyy péalle
tai pois kun tietty asento on
saavutettu. Kytkentapiste voidaan
asettaa vdlille 0...100 %.

Ajustar la posicion del interruptor
El interruptor auxiliar ASC10.51 con-
muta a on u off cuando se alcaza cierta
posicién. El punto de conmutacion
puede ajustarse entre 0...100 %.

Regolare la posizione di
scatto

Il contatto ausiliario ASC10.51 com-
muta quando viene raggiunta una
certa posizione. Il punto di commuta-
zione puo essere impostato tra
0...100 %.

Spostare manualmente l'attuatore
nella posizione di commutazione de-
siderata e bloccarlo.

Regolare l'interruttore.

| punti di commutazione S1-S2 e
S1-S3 non possono essere impo-
stati separatamente. Se S1-S2 &
aperto allora S1-S3 é chiuso.
Situazione iniziale: 0 Q

Situazione iniziale: © Q

Indstilling af kontaktposition
Hjeelpekontakten ASC10.51 til- eller
frakobler, nar den star i en bestemt
stilling. Skiftepunktet kan indstilles
mellem 0...100 %.

5a Siirra toimilaite kasin haluttuun 5a Mueva manualmente el actuador a la 5a Flyt manuelt aktuatoren til den

kytkentaasentoon ja lukitse se. posicion de conmutacién deseada y blo- gnskede koblingsposition og las den.
quéelo.

5b Saada kytkin. 5b Ajusta el interruptor. 5b Juster kontakten.
Kytkentapisteita S1-S2 seka El punto de conmutacién para S1-S2 y Koblingspunktet for S1-S2 og
S1-S3 ei voida maarittéaa erikseen. S1-S3 no se pueden ajustar por sepa- S1-S3 kan ikke indstilles separat.
Jos S1-S2 on auki niin S1-S3 on rado. Si S1-S2 esta abierto S1-S3 esta Nar S1-S2 er aben, er S1-S3 lukket.
kiinni. cerrado.

5b1 Kun lahtékohtana:: 0 Q 5b1 Cuando posicién inicial: 0 Q 5b1  Nar grundtilstanden er: 0 Q

5b2  Kun lahtdkohtana: » Q 5b2  Cuando posicion inicial: = Q 5b2  N&r grundtilstanden er: « Q
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Ustawienie potozenia
wylgcznika

Nastavte bod prepnuti

Kapcsolasi pont beéllitasa

Wytgcznik pomocniczy ASC10.51 Pomocny kontakt ASC10.51 spina nebo Az ASC10.51 segédkapcsolé egy
wigcza sie lub wytgcza po rozpina pfi dosazeni urcité polohy. Spin- adott pontnal kapcsol beill. ki. A
osiggnigciu okreslonego potozenia. aci bod Ize nastavit v rozmezi 0...100 %. kapcsolasi pont 0...100 % kodzoétt
Punkt przetgczania moze by¢ usta- allithat6 be.
wiony w zakresie 0...100 %.
5a Recznie ustawi¢ sitownik w zadanej 5a Ruéné nastavte pohon do pozadované 5a Mozgassa kézzel a miikddtetét a
pozycji przetaczania i zablokowaé spinaci polohy a zajistéte jej. kivant kapcsolasi helyzetbe, és
go. rogzitse.
5b Wyregulowaé przetacznik. 5b Nastavte prepinac. 5b Allitsa be a kapcsolot.
Nie ma mozliwosci niezaleznego Bod prepnuti pro S1-S2 a S1-S3 nelze Az S1-S2 és S1-S3 kapcsolasi
ustawienia punktu przetgczenia nastavit samostatné. Pokud je S1-S2 pontok nem &llithatéak egymastol
obwodu S1-S2 i S1-S3. Jesli obwdd rozepnut, tak S1-S3 je sepnut. fuggetlendl. Ha S1-S2 nyitott, akkor
S1-S2 jest otwarty, obwéd S1-S3 S1-S3 zart.
jest zamkniety.
5b1 Kiedy sytuacja poczatkowa: 0 Q 5b1  Pfi po¢atecnim stavu: 0 Q 5b1  Ha akimeneti allapot: 0 Q
5b2 Kiedy sytuacja poczgtkowa: « Q 5b2  Pfi po¢ateCnim stavu: « Q 5b2  Ha a kimeneti allapot: » Q
PuBuion tng Béong 1 3apante nonoxeHue
Hion The nems ru A '@ Anahtar konumunu ayarlayin
ETTAPNAG nepekntoyarens
H BondnTikA emagr ASC10.51 HononHut.nepekntoyatens ASC10.51 Belli bir konuma ulasildiginda
avoiyel | KAgivel 6Tav PTACEl GE HIa nepekn4yaeTcs Npy OCTYXKEHUN ASC10.51 yardimci anahtari agilir
ouykekpiyévn B¢on. To onueio onpeaenéHHoro nonoxeHus. Todka veya kapanir. Degisme noktasi
METAYWYNG UTTOPEi va puBuIoTEi nepeksYeHns MoXeT BbITb %0...100 arasinda ayarlanabilir.
peragu 0...100 %. yctaHoBrieHa B gvanasoHe 0...100 %.
5a MeTaKIvAOTE X€EIPOKivNTa TOV 5a BpyuHyto nepemectuTe npusog B 5a Aktuatori manuel olarak istenen
EVEPYOTTOINTA OTNV €mBuUNTH B¢0N HY>KHOE MONOXEHME NEePEKoYEHUst n degistirme konumuna hareket ettirin
METAYWYNAG KAl a0@AAIOTE TOV. 3adhmKeupyiTe ero. ve kilitleyin.
5b PuBuioTe Tov S10KOTITN. 5b OTperynupyiTe nepekntoyartens. 5b Anahtari ayarlayin.
To onpeio emagng S1-S2 kai Touyka nepekntoverHnsa ana S1-S2 n S1-S2 ve S1-S3 igin degisme
S1-S3 8¢ pubpideTal EeXWPIOTA. S1-S3 He MoXeT BbITb yCTaHOBINEHA noktasi ayr sekilde ayarlanamaz.
Orav S1-S2 eival avoixT 161€ S1— otaensHo. Ecnn S1-S2 pasomkHyT, S1— S1-S2 agiksa S1-S3 kapalidir.
S3 civai KA€IoTH. S3 3aMKHyT.
5b1 Ortav n apxikni katdotaon: 0 Q 5b1 B ucxogHom nonoxeHun: 0 Q 5b1  Baslangi¢ durumunda: 0 Q
5b2 Otav n apxikA katdaTaon: < Q 5b2 B ucxogHoM nonoxeHuu: © Q 5b2  Baslangi¢c durumunda: » Q
VT A
BREEACLER, HBIJTE ASC10.51 JF R . JF AR I 0...100 %2 A % & .
5a  FEIPKPATHMRESIRIPTE I RALE, R HBUE
5b  iHEIFR.
AHeX S1-S2 fll S1-S3 {6 M AT A B . W2k S1-S2 ¥ JF, W S1-S3 KK,
5b1  HEHIRE: 0Q
5b2  AIEHIRES: = Q
5a
&
g
2
501 — 5
st S8 S
S1  S3 N
_ ; 5b1 g
st s2 5b1:
— 8 2
B S1s2 g g
SA.: H f;a Hioo
SA.P.: Hig Hy
5b ;
: s S
&2 s1 s g
S1  S3 N
— 5b2 [
S1 S2  :5b2
: 5
s1_s2 g g
SA..: Hy 5:a Hioo
SA.P.: Hig Hy
4/5 2023-10-10 M4040.1 7431907360-AF Smart Infrastructure




5c

4040J108

40404109

E @No.:l

Verkabelung
Anschlussklemmen:
S1: Systempotential (SP)

| de |
6b

ausfahrt / Antriebsspindel im
Uhrzeigersinn dreht

S3: Offnet, wenn Antriebsstossel
ausfahrt / Antriebsspindel im
Uhrzeigersinn dreht

S2: Schliesst, wenn Antriebsstossel

6b

Wiring

Connection terminals:

S1: Sytem potential (SP)

S2: Closes when actuator’s stem ex-
tends / actuator’s spindle turns
clockwise

S3: Opens when actuator’'s stem ex-
tends / actuator’s spindle turns
clockwise

6b

Cablage

Bornes de raccordement

S1: Potentiel du systéme (SP)

S2: Ferme lorsque I'axe du servomoteur
sort / la tige pivote dans le sens des
aiguilles d'une montre

S3: Ouvre lorsque I'axe du servomoteur
sort / la tige pivote dans le sens des
aiguilles d'une montre)

6b

Inkoppling
Anslutningsplintar:
S1: Systempotential (SP)

vrids medurs

vrids medurs

S2: Stanger nér stélldonets spindel
ror sig utat / stalldonets spindel

S3: Oppnas nar stalldonets spindel
ror sig utat / stalldonets spindel

6b

Aansluiting

Aansluitklemmen:

S1: Syteempotentiaal (SP)

S2: Sluit wanneer servomotoras naar
buiten / servomotoras draait
rechtsom

S3: Opent wanneer servomotoras naar
buiten / servomotoras draait
rechtsom

6b

Cablaggio

Morsettiera di collegamento

S1: Potenziale di sistema - fase (SP)

S2: Chiude quando lo stelo si estende /
la manopola gira in senso orario

S3: Apre quando lo stelo si estende / la
manopola gira in senso orario

Johdotus

Kytkentaliittimet:

S1: Systeemi jannite (L)

S2: Sulke kun toimilaitteen kara
tydntyy / toimilaitteen akseli
kaantyy mydétapaivaan

6b

tydntyy / toimilaitteen akseli
kaantyy myotépaivaan

S3: Avautuu kun toimilaitteen kara

6b

Cableado

Terminales de conexién:

S1: Alimentacion (Comun)

S2: Cierra cuando eje del actuador se
extiende / mando del actuador gira a
derechas

S3: Abre cuando eje del actuador se ex-
tiende / mando del actuador gira a
derechas

6b

Elektrisk tilslutning

Tilslutningsklemmer:

S1: Systemspeending (SP)

S2: Lukker nar aktuatorens ventilspindel
gar ud / aktuatorens rotationsretning
er med uret

S3: Abner ndr aktuatorens ventilspindel
gar ud / aktuatorens rotationsretning
er med uret

Podtgczenie
Zaciski potgczeniowe:
S1: Napiecie systemu (SP).

6b

S2: Zamyka sie, gdy trzpien sitownika
wysuwa sie / wrzeciono sitownika
obraca sie w kierunku przeciwnym
do kierunku ruchu wskazéwek

6b

Zapojeni

Pfipojovaci svorkovnice:

S1: Sytémovy potencial (SP)

S2: Zaviréa se, kdyZ vreteno pohonu
vysunuje / otaci ve smeru hod.
rucicek

S3: Otevira se, kdyz vreteno pohonu

6b

Kabelezés

Csatlakoz6 sorkapcsok:

S1: Rendszer potencial (SP)

S2: Zardédik, amikor a mikodteté szara
kinyulik / a miikodteté tengelye az
6ramutato jarasaval megegyezé
irdnyban forog

zegara vysunuje / otaci ve smeru hod. S3: Nyilik, amikor a mikddtetd szara
S3: Otwiera sie, gdy trzpien sitownika rucicek kinyulik / a miikodteté tengelye az
wysuwa sie / wrzeciono sitownika 6ramutato jarasaval megegyezd
obraca sie w kierunku zgodnym z irdnyba fordul
kierunkiem ruchu wskazéwek
zegara
m Kahwdiwon MoakntoueHve Kablolama
6b  KAéuec: 6b  Knemmbi: 6b  Baglanti terminalleri:
S1: 24 VAC (+) (SP) S1: CuctemHasi HenTtpanb (SP) S1: Sistem potansiyeli (SP)
S2: Kheivel étav o a&ovag Tou S2: BakpbiBaeTcs, korga LITOK npMBoaa S2: Aktlatérun sapi
KIVNTHPa eKTEIVETAI / N ATPOKTOG BblABUraeTcs / WNUHAENb NpMBoAa uzatildiginda/aktuatérin mili saat
TOU KIVNTAPQ TTEPICTPEPETAI BpaLlaeTcs Mo YacoBOW CTperke yoénunde doénduginde kapanir
oegi60TPOYPQA S3: OTKkpbIBaeTCA Koraa LWTOK NpuBoaa S3: Aktlatérun sapi
S3: Avoiyer éTav o aovag Tou BblABUraeTcs / WNUHAENb NpMBOAa uzatildiginda/aktuatérin mili saat
KIVNTHAPa eKTEIVETAI / N ATPOKTOG BpaLLllaeTcs No YacoBOW CTperike yoniinde déndigiinde acihir
TOU KIVNTAPA TTEPIOTPEPETAI
oe€i6aTpoQa
B2
6b LT
S1: REKE (SP)
S2: KM (BT FFHH /AT 85 I
) Eﬁ)
S3: P CHATHFT AL / AT 28 500 —
£ #30) © <
6a R
o g o 42mm |/ 7.8mm
9;
o
O ©oooo00® §
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@No.: 1

| de |
7a

Verkabelung

Anschlussklemmen:

S1: Systempotential (SP)

S2: Schliesst, wenn Antriebsstdssel
ausfahrt / Antriebsspindel im
Uhrzeigersinn dreht

S3: Offnet, wenn Antriebsstossel
ausfahrt / Antriebsspindel im
Uhrzeigersinn dreht

Ta

Wiring

Connection terminals:

S1: Sytem potential (SP)

S2: Closes when actuator’s stem ex-
tends / actuator’s spindle turns
clockwise

S3: Opens when actuator’s stem ex-
tends / actuator’s spindle turns
clockwise

7a

Céblage

Bornes de raccordement

S1: Potentiel du systeme (SP)

S2: Ferme lorsque I'axe du servomoteur
sort / la tige pivote dans le sens des
aiguilles d'une montre

S3: Ouvre lorsque I'axe du servomoteur
sort /la tige pivote dans le sens des
aiguilles d'une montre)

7a

Inkoppling

Anslutningsplintar:

S1: Systempotential (SP)

S2: Stanger nar stélldonets spindel
ror sig utat / stalldonets spindel
vrids medurs

S3: Oppnas nar stéalldonets spindel
ror sig utat / stalldonets spindel
vrids medurs

7a

Aansluiting

Aansluitklemmen:

S1: Syteempotentiaal (SP)

S2: Sluit wanneer servomotoras naar
buiten / servomotoras draait
rechtsom

S3: Opent wanneer servomotoras naar
buiten / servomotoras draait
rechtsom

7a

Cablaggio

Morsettiera di collegamento

S1: Potenziale di sistema - fase (SP)

S2: Chiude quando lo stelo si estende /
la manopola gira in senso orario

S3: Apre quando lo stelo si estende / la
manopola gira in senso orario

Ta

Johdotus

Kytkentaliittimet:

S1: Systeemi jannite (L)

S2: Sulke kun toimilaitteen kara
tyontyy / toimilaitteen akseli
kaantyy myotapaivaan

S3: Avautuu kun toimilaitteen kara
tyontyy / toimilaitteen akseli
kaantyy myotapaivaan

Ta

Cableado

Terminales de conexion:

S1: Alimentacion (Comun)

S2: Cierra cuando eje del actuador se
extiende / mando del actuador gira a
derechas

S3: Abre cuando eje del actuador se
extiende / mando del actuador gira
a derechas

7a

Elektrisk tilslutning

Tilslutningsklemmer:

S1: Systemspeending (SP)

S2: Lukker nar aktuatorens ventilspindel
gar ud / aktuatorens rotationsretning
er med uret

S3: Abner nér aktuatorens ventilspindel
gar ud / aktuatorens rotationsretning
er med uret

7a

Podtgczenie

Zaciski potgczeniowe:

S1: Napiecie systemu (SP).

S2: Zamyka sie, gdy trzpien sitownika
wysuwa sie / wrzeciono sitownika
obraca sie w kierunku przeciwnym
do kierunku ruchu wskazéwek
zegara

Otwiera sie, gdy trzpien sitownika
wysuwa sie / wrzeciono sitownika
obraca sie w kierunku zgodnym z
kierunkiem ruchu wskazoéwek

Ta

S3:

Zapojeni

Pfipojovaci svorkovnice:

S1: Sytémovy potenciél (SP)

S2: Zavira se, kdyz vreteno pohonu
vysunuje / otaci ve smeru hod.
rucicek

S3: Otevira se, kdyz vreteno pohonu
vysunuje / otaci ve smeru hod.
rucicek

7a

Kébelezés

Csatlakoz6 sorkapcsok:

S1: Rendszer potencial (SP)

S2: Zarodik, amikor a miikodtetd szara
kinyulik / a mlkodtetd tengelye az
6ramutato jarasaval megegyezd
irdnyban forog

S3: Nyilik, amikor a mikodteté szara
kinyulik / a mlkodtetd tengelye az
éramutato jarasaval megegyezd
iranyba fordul

I3

-
@
N
3
B

zegara
BN Ko\wdiwon MoaknioyeHme Kablolama
7a  KAépeg: 7a  Knemwmbi: 7a  Baglanti terminalleri:
S1: 24 VAC (+) (SP) S1: CuctemHasi HenTtpanb (SP) S1: Sistem potansiyeli (SP)
S2: KAeivel 6Tav o agovag Tou S2: 3akpblBaeTcs, koraa LUTOoK NpMBoaa S2: Aktlatoriin sapi
KIVNTAPO ekTEiVETAI / N ATPAKTOG BblABUraeTcs / LWUNUHAENb NpMBOAA uzatildiginda/aktiatérin mili saat
TOU KIVNTAPA TTEPIOTPEPETAI BpaLlaeTcsl N0 YacoBOW CTperike yoénlinde déndugunde kapanir
oegi6aTpoPa S3: OTKpbIBaEeTCA KOraa WTOK NpMBoaa S3: Aktlatoriin sapi
S3: Avoiyel éTav o dovag Tou BblABUraeTcs / LWUNUHAENb NpMBOAA uzatildiginda/aktiatoérin mili saat
KIVNTAPO ekTEiVETAI / N ATPAKTOG BpaLlaeTcsl N0 YacoBOW CTperike yoénlinde déndugunde agilir
TOU KIVNTAPQ TTEPICTPEPETAI
defi60TpPOPQA
zh [EER2
7a HR& T
S1: RGiKZ (SP)
S2: KM (HATHEFF I/ PhAT 85 I
i EaR i)
S3: A AT FFH S / PhAT E 4t 7a
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E @No.:l

E Schaltstellung einstellen

Der Hilfsschalter ASC10.51 schaltet
bei einer bestimmten Stellung ein,
bzw. aus. Der Schaltpunkt kann
zwischen 0...100 % eingestellt
werden.

Antrieb von Hand in gewiinschte
Schaltposition bringen und feststellen.

8a

8b  Schalter justieren.

Die Schaltpunkte S1-S2 und S1-S3
kénnen nicht unabhéngig
voneinander eingestellt werden. Ist
S1-S2 gedffnet, so ist S1-S3
geschlossen.

Wenn Ausgangssituation: 0 Q
Wenn Ausgangssituation: « Q

8bl
8b2

8b1l
8b2

Adjust switch position

The auxiliary switch ASC10.51 switches
on or off when a certain position is
reached. The switching point can be set
between 0...100 %.

Move actuator manually to desired
switching position and lock it.

Adjust switch.

Switching point for S1-S2 and

S1-S3 cannot be set separately. If S1-
S2 is open then S1-S3 is closed.

When initial situation: 0 Q
When initial situation: © Q

8a

8b

8b1l
8b2

Réglage de la position de com-
mutation

Le contact auxiliaire ASC10.51 s'en-
clenche ou se coupe lorsqu’une position
déterminée est atteinte. Ce point de
commutation peut étre ajusté entre
0...100 %.

Déplacez manuellement I'actionneur
dans la position de commutation souhai-
tée et verrouillez-le.

Commutateur de réglage.

Les points de commutation S1-S2 et S1-
S3 ne peuvent pas étre réglés indépen-
damment les uns des autres. Si S1-S2
est ouvert, S1-S3 est fermé.

Situation de départ: 0 Q
Situation de départ: » Q

Justera omkopplarlage
Hjalpkontakt ASC10.51 kopplar till el-
ler frdn nar en viss position ar up-
pnadd. Omkopplingspunkten kan

stallas in mellan 0...100 %.

8a  Flytta mandverdonet manuellt till
Onskat vaxellage och l&s det.

8b  Justera omkopplaren.
Kopplingspunkt for S1-S2 och
S1-S3 kan inte stéllas in separat. Om
S1-S2 ar 6ppen sa ar S1-S3 stangd.

8bl Vid utgangslage: 0 Q

8b2 Vid utgangslage: » Q

8a

8b

8b1l
8b2

Schakelmoment instellen

De hulpschakelaar ASC10.51 schakelt
in of uit als een bepaalde positie is
bereikt. Het schakelpunt kan worden in-
gesteld tussen 0...100 %.

Zet de actuator met de hand in de
gewenste schakelstand en vergrendel
hem.

Stel de schakelaar bij.

Schakelpnt voor S1-S2 en

S1-S3 kan niet apart worden ingesteld.
Als S1-S2 open is dan is S1-S3 dicht

Bij beginsituatie: 0 Q
Bij beginsituatie: » Q

8a

8b

8b1l
8b2

Regolare la posizione di scatto

Il contatto ausiliario ASC10.51 commuta
guando viene raggiunta una certa posi-
zione. Il punto di commutazione puo es-
sere impostato tra 0...100 %.

Spostare manualmente l'attuatore nella
posizione di commutazione desiderata e
bloccarlo.

Regolare l'interruttore.

| punti di commutazione S1-S2 e
S1-S3 non possono essere impostati
separatamente. Se S1-S2 e aperto al-
lora S1-S3 é chiuso.

Situazione iniziale: 0 Q

Situazione iniziale: ©» Q

Apukytkimen asetukset
Apukytkin ASC10.51 kytkeytyy paalle
tai pois kun tietty asento on
saavutettu. Kytkentépiste voidaan

asettaa valille 0...100 %.

Ajustar la posicion del interruptor
El interruptor auxiliar ASC10.51 con-
muta a on u off cuando se alcaza cierta
posicion. El punto de conmutacion
puede ajustarse entre 0...100 %.

Indstilling af kontaktposition
Hjaelpekontakten ASC10.51 til- eller fra-
kobler, ndr den star i en bestemt stilling.
Skiftepunktet kan indstilles mellem
0...100 %.

8a  Siirra toimilaite kasin haluttuun 8a  Mueva manualmente el actuador a la 8a  Flyt manuelt aktuatoren til den gnskede

kytkentédasentoon ja lukitse se. posicién de conmutacién deseada y koblingsposition og las den.
bloquéelo.

8b  Saada kytkin. 8b  Ajusta el interruptor. 8b  Juster kontakten.
Kytkentapisteitd S1-S2 seka El punto de conmutaciéon para S1-S2 y Koblingspunktet for S1-S2 og
S1-S3 ei voida maarittaa erikseen. S1-S3 no se pueden ajustar por sepa- S1-S3 kan ikke indstilles separat. Nar
Jos S1-S2 on auki niin S1-S3 on rado. Si S1-S2 esta abierto S1-S3 esta S1-S2 er aben, er S1-S3 lukket.
kiinni. cerrado.

8b1 Kun lahtdkohtana:: 0 Q 8b1 Cuando posicidn inicial: 0 Q 8b1l Nar grundtilstanden er: 0 Q

8b2 Kun lahtdkohtana: » Q 8b2 Cuando posicién inicial: « Q 8b2 Nar grundtilstanden er: = Q
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m Ustawienie potozenia wytacznika Nastavte bod pfepnuti

8a

8b

8bl
8b2

Wytacznik pomocniczy ASC10.51
wigcza sie lub wytgcza po osiagnieciu
okreslonego potozenia. Punkt
przetgczania moze by¢ ustawiony w
zakresie 0...100 %.

Recznie ustawi¢ sitownik w zgdanej
pozyciji przetaczania i zablokowac go.
Woyregulowac¢ przetacznik.

Nie ma mozliwosci niezaleznego
ustawienia punktu przetgczenia
obwodu S1-S2 i S1-S3. Jesli obwod
S1-S2 jest otwarty, obwdd S1-S3 jest
zamkniety.

Kiedy sytuacja poczatkowa: 0 Q
Kiedy sytuacja poczatkowa: « Q

8a

8b

8bl
8b2

Pomocny kontakt ASC10.51 spina nebo
rozpina pfi dosazeni urcité polohy.
Spinaci bod Ize nastavit v rozmezi
0...100 %.

Ruéné nastavte pohon do pozadované
spinaci polohy a zajistéte jej.

Nastavte prepinac.

Bod prepnuti pro S1-S2 a S1-S3 nelze
nastavit samostatné. Pokud je S1-S2
rozepnut, tak S1-S3 je sepnut.

PFi poc¢ate¢nim stavu: 0 Q
PFi podatecnim stavu: » Q

8a

8b

8b1l
8b2

Kapcsolasi pont beéllitasa

Az ASC10.51 segédkapcsolé egy adott
pontnal kapcsol be ill. ki. A kapcsolasi
pont 0...100 % kozott allithatoé be.

Mozgassa kézzel a mikodtetét a kivant
kapcsolasi helyzetbe, és rogzitse.
Allitsa be a kapcsolot.

Az S1-S2 és S1-S3 kapcsolasi pontok
nem allithatéak egymastdl fliggetlendl.
Ha S1-S2 nyitott, akkor S1-S3 zart.

Ha a kimeneti allapot: 0 Q
Ha a kimeneti allapot: » Q

PUBpion Tng B£ong TG eTTa®ng

H BonOnTikA emagn ASC10.51 avoiyel
f KAcivel éTav QTACEl O€ HIa
ouykekpiuévn Béan. To onueio
METaywyNG UTTopEi va pubuioTei
petagu 0...100 %.

3apganTe nonoxeHue nepeknoyaTens
HononHut.nepekntoyatens ASC10.51
nepeksoYaeTcs Npu 4OCTWKEHUN
onpeaenéHHoro nonoxeHusi. Toyka
nepeksYeHns MoXeT BbiTb
ycTaHoBreHa B avanasoHe 0...100 %.

Anahtar konumunu ayarlayin
Belli bir konuma ulagildiginda ASC10.51
yardimci anahtari acilir veya kapanir.
Degisme noktasi %0...100 arasinda
ayarlanabilir.

8a  MEeTaKIVAOTE XEIPOKivNTa TOV 8a  BpyuHytlo nepemectuTe nNpusos B 8a  Aktuatori manuel olarak istenen
EVEPYOTTOINTH OTNV £mOuPNTA 80N HY>XHOE MONOXEHME NepeKnioyeHust n degistirme konumuna hareket ettirin ve
METAYWYNG KAl AT@AAIOTE TOV. 3adhmKcupyiTe ero. kilitleyin.
8b  PuBpioTe Tov diakoéTITN. 8b  Otperynupyiite nepekntoyartensb. 8b  Anahtari ayarlayin.
To onueio emagng S1-S2 kai Touka nepeknoveHus ans S1-S2 n S1-S2 ve S1-S3 igin degisme
S1-S3 8¢ pubpiceTal EexwpioTd. OTav S1-S3 He MOXeT BbITb yCTaHOBMNEHA noktasi ayri sekilde ayarlanamaz. S1-S2
S1-S2 eival avoixtA 161¢ S1-S3 gival oTaeneHo. Ecnn S1-S2 pasomkHyT, S1- aciksa S1-S3 kapalidir.
KAEIOTH. S3 3aMKHYT.
8b1 ©Ortav n apyxikn katdoTtacn: 0 Q 8b1 B ncxogHom nonoxeHun: 0 Q 8b1 Baslangi¢c durumunda: 0 Q
8b2 Ortav n apxikn kardataon: © Q 8b2 B ncxogHom nonoxeHuu: < Q 8b2 Baslangi¢c durumunda: ©» Q
AR X S E
HENARAMMIBRN, HEFX
ASC10.51 FFiRsi k. xR MUE
0...100 %GR & .
8a  FERIHITTARBEEEIFH AT KL
B, FEEE.
8b IFEFK. 8a
REEX S1-S2 1 S1-S3 9FF = Mt
TEMEE, MR S1-S2 H¥TH, N
S1-S3 A% g
8bl MR 00 g
8b2 MIHIKRTS: ~ Q
8b1 —— g
— s1 s3 5]
S1 S3 ‘ N
—— : 81
s1 s2 ﬂ 0 o
s1_s2 Q 7\
8b SA..: Hy : 8a Hioo
: s pa
@iﬂ—)z— st s3 §
S1 83 : N
: 8b2 )
ST S2 isb2
P
: S1s2
SA.: H 8:a Hioo
8c
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